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Introduccioén

Este documento sirve de guia de iniciacion sobre cdmo empezar a utilizar su sistema BasicX-24. En
esta guia encontrard resumenes de los requisitos del sistema y de los pasos de configuracion del
hardware/software. Asi mismo, se ejecuta un test de prueba previamente cargado, seguido por un
sencillo programa "Hello World" que usted mismo debe compilar. Encontrara también informacion de
ayuda, de contacto y el procedimiento a seguir para obtener dicha ayuda.

El kit Basic Express BXK24 Developer incluye los siguientes articulos:

1) Placa de desarrollo BX-24

2) Chip BX-24 PDI P

3) Software BasicX y CD con docunentaci én

3) Cable serie de descarga, de macho DB-9 a henbra DB-9
4) Transformador de corriente de pared

Requisitos del sistema PC

Aunque BasicX es un procesador independiente, el desarrollo de software requiere un PC que cumpla
los siguientes requisitos:

1) Mcrosoft W ndows 95/98/ ME/ NT/ 2000/ XP

2) Procesador Pentium o superior, velocidad mninm de 400 MHz
3) Menoria RAM de 32 MB, 64 MB reconendada

4) 20 MB de espacio libre en el disco duro

5) Uni dad de di squete de gran densi dad de 3.5"

6) Uni dad de CD- ROM

7) Puerto COM di sponi bl e

Instalacién del Hardware
El puerto COM en el procesador BasicX deberia estar configurado en COM1 por defecto:

1) Conecte el cable DB-9 al puerto COMIlibre del PC

2) Conecte el cable DB-9 al puerto COM del BX-24

3) Conecte el transfornador de corriente al BX-24

4) El programa cargado en fabrica deberia hacer enpezar a parpadear |os
LEDS rojo y verde del BX-24

Instalaciéon del Software

Este paso sirve para instalar el programa de descarga BasicX Downloader y el editor/compilador en
su ordenador. Es importante cerrar todos los programas abiertos antes de realizar la configuracién del
software. Si se producen violaciones de los permisos para compartir archivos pulse Ignorar (Ignore) y
continde con la configuracién (Setup). El programa de instalacion Setup le pedira que sustituya los
archivos del sistema antes de seguir con la instalacion. Los ejemplos toman por defecto la unidad D:
como la unidad de CD-ROM -- cambie la letra de su unidad de CD-ROM en su sistema, si es
necesario.

1) Cierre todas |las ventanas de | os programas activos

2) Desinstal e cual quier versidn anterior de BasicX

(? Inicio, Configuracién, Panel de control, Agregar/Quitar programas,
Basi cX, Agregar o quitar)

3) Inserte el CD de BasicX en | a unidad de CD-ROM (D: por ejenpl o)
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4) Aparecera automiticamente |la pantalla BasicX CD_SETUP, si la funcidn de
ej ecuci 6n automatica esta activada
En caso contrario, ejecute CD SETUP.EXE: ? Inicio, Ejecutar, Explorar
D:\ CD_SETUP. EXE, y pul se Aceptar (ok)
5) Sel eccione "lInstall BasicX Devel opnent Software" del nend
6) Sel eccione "lInstall BasicX'
7) Siga las instrucciones de |las ventanas para instalar:
Installing BasicX en su ordenador
a) Sustituya los archivos del sistema si se le pide y reinicie Wndows
Después de reiniciar el sistemn, vuelva a enpezar en el Paso 1
b) Si se le pide, conserve |os archivos nmas recientes y sustituya | os
Mmas anti guos
c) Si se le pide, ignore (lgnore) las violaciones de perm sos para
conpartir archivos y continle con la instal aci 6n

Configuracién del Programa de Prueba

El programa de prueba viene cargado de fabrica en el chip SPI EEPROM. Este programa funcionara
hasta que se cargue en el chip otro programa. Por lo tanto, le recomendamos que NO PULSE EL
BOTON DE DESCARGA (DOWNLOAD) O COMPILAR Y EJECUTAR ("COMPILE AND RUN")
hasta que no haya ejecutado este programa de prueba. De lo contrario, no podremos ofrecerle
soporte técnico telefénico.

Procedimiento del Test:

1) Inicie el programa BasicX: ? Inicio, Programas, BasicX, Basic
Express. ..

2) En el nena del procesador (Processor), haga clic en BX-24 si no |l o ha
activado anteriormente.

3) Puertos I/0O (Entrada/ Salida) — Menlu de puerto de descarga, abra el
puerto serie apropiado si no esta ya activado. Conpruebe que |a tasa de
baudi os sea fija.

4) Puertos |I/O (Entrada/Salida) — Menu de puerto de nonitor y sel eccione
el mismo puerto serie seleccionado en el paso 3 conp puerto de descarga.
Configure el puerto a 19.200 baudios, sin paridad, 8 data bits, 1 stop
bit.

5) Deberia aparecer un nensaje de prueba (test) de BX-24. En caso
contrario, presione el botdon Execute (Ej ecutar) con un icono ilum nado en
col or verde.

6) Si todo funciona correctanente, aparecerd un nensaje de prueba de
BasicX en |l a pantalla hasta que se presione el botdén reset (reinicio)

a) Si no funciona correctanente, verifique |as conexiones y |as
direcciones de los puertos y vuélvalo a intentar

b)Si aln asi sigue sin funcionar correctanmente, aseglrese de que |as
conexi ones de alinmentaci én son correctas y que alinenta a la
uni dad con una tensién de 5 V a 15 V DC
Después de pasar esta prueba, se podra utilizar el programa Hello World como un programa de
prueba adicional.
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Programa de prueba “Hello, world”

HelloWorld es un sencillo programa de BasicX que utiliza las funciones del puerto serie integrado
para escribir en la ventana BasicX Status Window. El programa simplemente introduce un bucle en el
gue la cadena "Hello, world" se transmite de manera repetida, seguida de un comando de retorno de

carro/salto de linea (carriage return/linefeed). Una llamada al procedimiento de retardo (Delay) interno
inserta un segundo de retardo después de cada cadena.

Procedimiento:
1) Ejecute BasicX: ? Inicio, Programas, BasicX, BasicX Express. ..
2) Menu del Procesador — verifique que esta activado el BX-24.
3) Puerto I/O (Entrada/ Salida) — Puerto de descarga — abra el puerto COM

4) Puerto I/O (Entrada/Salida) - Puerto de nmonitor —abra el msnm puerto
que en el Paso 3 anterior.

5) Abra el botén del Editor -- pulselo.
6) File (Archivo) — Menu New Project (Nuevo proyecto) --— pulselo.
Apar ecerda un cuadro de dialogo. Uilice el nonbre del proyecto y el nonbre

del mddul o por defecto, pulse OK (aceptar).

Este cédigo de texto nodel o se crea automati canente en |a ventana del
editor:

Option Explicit

Public Sub Main()

End Sub
7) Project (Proyecto) — Menu Chip. Conpruebe que todas las casillas de
control en la columa "IN' estan activadas (esto significa que todos |os

term nal es de entrada estan activados cono input-tristate. Pulse K
(aceptar).

8) Escriba el siguiente coédigo en la ventana del editor (Edit W ndow):

Public Sub Main()

Do
Debug. Print "Hello, world"
Call Delay(1.0)
Loop
End Sub

Programa Hello World

BasicX24 Referencia del Hardware 6
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9) Pulse la tecla F5 para conpilar y ejecutar. Pulse "Yes" (Si) si el
conpi | ador | e pide que guarde | os canbi os.

10) "Hello, world" aparecera en |la pantalla hasta no se detenga pul sando
el bot 6n reset (reinicio)

a) Si no funciona, verifique las conexiones y las direcciones de |os
puertos.

b) Si sigue sin funcionar, use una corriente de 5 V a 12 V DC en | os
term nal es de alinentaci 6n de BasicX y vuélvalo a intentar.

c) Ponga a prueba el puerto de descarga (Downl oad Port) — Guarde la
sel ecci 6n del nmend, y vuelva a descargar el prograns.

Actualizaciones de Software

Las actualizaciones del software BasicX estan disponibles en la siguiente pagina web:

http://www.basicx.com/transfer

Informacién de ayuda
Recursos de informacion de ayuda:

1) Puede encontrar documentacion y un ejemplo de BasicX en el disco duro y en el CD-ROM en la
carpeta BX24_Docs. Los ficheros *.doc estan en formato de Microsoft Word. Si no tiene instalado la
aplicacion Word, proporcionamos una copia gratuita del programa Microsoft Word Viewer en el CD de
instalacién de BasicX Setup en la carpeta Word_Viewer. Puede ejecutar el archivo setup.exe alli para
instalar el programa de Word Viewer.

Le recomendamos que configure Word o Word Viewer con el modo de visualizacién Normal (Page
Layout) en el menu Ver (View). De lo contrario las ilustraciones u otros formatos pueden no aparecer
correctamente.

2) Esta es la lista de correo oficial de soporte de BasicX:

http://groups.yahoo.com/group/basicx

3) Sitio web de BasicX: http://www.basicx.com/ o http://www.superrobotica.com en espafiol.
4) Correo electrénico: support@basicx.com

5) Teléfono: 001 520-544-4567

6) Correo ordinario: NetMedia, Inc.

10940 N. Stallard PI.
Tucson, AZ 85737
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Guia rapida de BasicX
¢Qué es BasicX?

BasicX es un completo sistema de control basado en un chip, combinado con un entorno de
desarrollo de software en un ordenador compatible con la plataforma Windows. Un sistema BX-24
combina un chip BasicX con dispositivos adicionales para convertirlo en un controlador autonomo:

Hardware BX-24 — En el sistema BX-24 hay un rapido procesador central con un ROM para
almacenar el sistema operativo BasicX, 400 bytes de RAM, 32 KBytes de EEPROM, y muiltiples
dispositivos 1/0 como controladores, UARTSs, ADCs, terminales 1/O digitales, buses periféricos
SPI, entre otros. BX24 utiliza un Atmel AT90S8535 como su procesador central.

Sistema operativo BasicX (BOS) — El sistema operativo BasicX Operating System basado en
chip hace posible el entorno multitarea que convierte al chip de BasicX Chip en un sistema tan
potente. El sistema operativo también contiene el motor de ejecucién de alta velocidad de BasicX.

Sistema de desarrollo BasicX — Los programas BasicX han sido desarrollados en la plataforma
de IBM PC y compatibles con los sistemas operativos Windows 95/98/NT. El sistema de
desarrollo de BasicX (Development Environment) incluye un editor, compilador, varias ayudas de
depuracién, y codigos fuentes como ejemplos.

La plataforma incorpora un verdadero IDE de 32 bits de Windows. No se utilizan programas DOS
en Windows, lo que significa no hay limitaciones de nombres de archivos de 8 caracteres.

¢Qué ocurre cuando creo un programa?

Después de crear su programa, debera compilarlo. EI compilador traduce el cédigo fuente de BasicX
a un lenguaje binario intermedio comprensible para el chip de BasicX, y escribe los datos en un
fichero (*.BXB). El compilador configura preferencias como las de los terminales I/O, informacion de
configuracion de memoria RAM y otros parametros de configuraciones importantes poniéndolos en
ficheros de preferencias (*.PRF)

Codigo fuente --> BasicX Binary file (*.BXB) mas
Basi cX Preferences (*.PRF)

Si esta familiarizado con el entorno de programacion de PC, un fichero EXE en un PC es el
equivalente a la combinacion de los ficheros BXB y PRF en el entorno de desarrollo de BasicX.

Una vez que tenga estos dos ficheros, tendrd la representacion completa de su programa. Puede
almacenar estos ficheros en su disco, enviarlos por correo electronico, o venderlo sin dejar ver ningun
cadigo fuente. Por lo tanto, puede vender sus programas BasicX sin revelar los cédigos fuentes de los
mismos.

El entorno de desarrollo descarga el programa directamente a su sistema de desarrollo de software o
a su propia placa.

¢Dénde va el cddigo cuando se descarga?

En un controlador BX-24, una vez que dispone de un fichero binario(*. BXB) y el fichero de
preferencias ( *. PRF) de BasicX, el codigo se descarga en la EEPROM de 32 KB. Una vez iniciado el
chip de BasicX (después del reinicio), transmite y empieza a ejecutar instrucciones procedentes de la
memoria EEPROM. Dado que la memoria EEPROM es no volatil, estd a salvo de los cortes de
alimentacion. Si se produce algun corte de corriente eléctrica, el cédigo seguird en la memoria
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EEPROM. Por su parte, los datos almacenados en la memoria RAM sobre los que el chip BasicX esté
trabajando se perderian.

¢Por qué se utiliza Basic y no un ensamblador C o C++?

Las aplicaciones tipicas con microcontrolador, utilizan un lenguaje C o lenguaje de ensamblador. Esta
es la razdn por la que suelen ser también caras de producir y mantener.

Con BasicX, no tendra que hacer el trabajo duro, como la creaciéon de un sistema operativo de red
multitarea, procesador y compilador de lenguaje. Puede aprovechar estas ventajas que otros
microcontroladores de cualquier precio no pueden ofrecer.

Gracias a esto ultimo, puede escribir programas estructurados en un lenguaje sencillo y directo. De
hecho, el lenguaje de BasicX ha sido creado a imagen del lenguaje utilizado en el sistema de
desarrollo de Visual Basica de Microsoft, que es el lenguaje de programaciéon mas popular que existe
actualmente.

¢Cuél es larelacion entre BasicX y Visual Basic?

No necesita Visual Basic para utilizar BasicX. El lenguaje BasicX es un subgrupo compatible con el
lenguaje Visual Basic, por lo tanto es posible escribir cdédigo que podra ejecutarse tanto en un PC
como en un sistema BasicX, siempre que esté utilizando un subgrupo comun.

Obviamente, debe compensar las diferencias entre ambos sistemas operativos y entre el hardware,
aunque si lo decide, puede desarrollar y depurar sus algoritmos en Visual Basic y utilizar los mismos
codigos en BasicX.

NetMedia también puede proporcionarle cédigo fuente para aplicaciones de Visual Basic que le
permite comunicarse con el PC desde una aplicacion BasicX.

Utilizar un sistema de desarrollo Visual Basic en su PC y BasicX como controlador se convierte en
una potente combinacién. NetMedia le recomienda utilizar Visual Basic 6.0 o superior si esta
codesarrollando aplicaciones tanto para PC como para BasicX.

¢ Cudles son requisitos de alimentacion de BX-24?

El ordenador BX-24 requiere una alimentacion de corriente continua dentro del rango de los 5,5 V a

15 V, por lo que puede ser ideal para la alimentaciéon por baterias. Los requisitos de la corriente son
20 mA maés cargas 1/O, si es que fueran necesarias.

BasicX24 Referencia del Hardware 9
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Controlador BX-24

Puerto S-TE I— Procesador Basics

Regulador *-""" o e b el
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Procesador BasicX

El procesador BasicX es el corazén del controlador BX-24, y esta basado en un chip Atmel
AT90S8535. Este chip personalizado de 44 terminales lee y ejecuta el programa que esté
almacenado en la memoria EEPROM de 32 KB.

El BX-24 tiene 16 lineas I/O para aplicaciones generales compatibles con TTL y CMOS. Cuando se
utiliza para entradas/salidas digitales (I/O), cada linea puede configurarse con 1 entre 4 estados
diferentes — salida alta, salida baja, tristate de entrada (hi-Z) y entrada con interruptor pull-up. Hasta 8
de las 16 lineas pueden utilizarse de manera alterna como convertidores de sefial analdgica a digital
de 10 bits (ADCs) para voltajes analdgicos de sensores.

Chip de Interfaz serie periférico (SPI) de EEPROM

Cuando escribe wn programa, el chip de la SPI (Serial Peripheral Interface) de EEPROM es el lugar
donde se almacena el programa. Cuando el procesador BasicX lo estd ejecutando, lee las
instrucciones de este chip. La memoria no volati EEPROM (AT25656) de 32 KBytes puede
almacenar aproximadamente 8.000 lineas de cddigo BasicX, dependiendo de la complejidad del
programa.

Puerto serie

La unidad presenta un puerto serie de alta velocidad de 5 voltios para la conexién con médems, PCs,
terminales u otros controladores. La velocidad maxima de comunicacion es de 460.800 baudios. Un
inversor sextuple (TC7WHO04) invierte la sefial serie procedente y destinada al puerto serie del
procesador. Este inversor también se utiliza para aislar el puerto serie de 5 voltios del procesador de
niveles de tensién superiores (normalmente +12 V) presentes en puertos serie de PC estandar.

El puerto serie utiliza 3 cables -- RxData, TxData y DTR. El cable DTR se utiliza sélo para descargar
programas. El sistema de desarrollo de BasicX en PC dispone de una ventana integrada que le
permite tener una comunicacion bidireccional con el puerto serie de BasicX.

Regulador de Tensién

El controlador BX-24 estd equipado con un regulador de tension de 5 voltios con baja caida. El

regulador puede estabilizar un voltaje de entrada de 5,7 a 15 voltios. Al aplicar la alimentacién al
terminal 24 (Vin), el regulador produce 5 V CC a con una corriente maxima de 100 mA. Ya que el
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controlador BX-24 sélo consume entre 17 y 25 mA de corriente, es posible utilizar la capacidad de
corriente restante para otras aplicaciones.

Controlador de baja tensidn

Para evitar el bloqueo o un mal funcionamiento del BX-24 durante la activacion o durante cualquier
otra fase de transicidon o de baja tension, el BXx24 emplea un controlador de baja tensién, que es
parte integral del chip regulador.

El controlador comprueba constantemente el voltaje del sistema. Si la alimentacién de 5 voltios de
BX-24 cae por debajo de los 4,75 voltios, el controlador inmediatamente sitlla el BX-24 en modo de
reinicio hasta que el nivel de tensién vuelva a subir.

Convertidor de sefial analdgica a digital (ADC)

BX-24 incluye un convertidor de 8 canales (ADC) de sefial analégica a digital de 10 bits. Los canales
del ADC estan conectados a los terminales 13-20, y es parte integral del procesador. Cada uno de los
8 canales puede utilizarse para entradas tanto analégicas como digitales.

Las entradas del convertidor ADC estan en los niveles 0 -5 voltios y no toleraran voltajes superiores o
negativos. Para realizar conversiones fiables con el convertidor ADC, se recomienda que la conexion
de tierra (negativo) de la tension fuente (el voltaje a medir) este conectada a la tierra (negativo) del
BX-24 en los terminales 4 6 23.

Mapa de memoria

RAM - alojada dentro del chip del procesador. Utilice RAMpeek, RAMpoke para acceder a ella
directamente.

Direccion de inicio: 207
Direccion de destino: 607
Tamafio: 401 bytes

Memoria Persistente — alojada dentro del chip del procesador. Utilice PersistentPeek,
PersistentPoke para acceder e ella directamente.

Direccion de inicio: 32
Direccion de destino: 511
Tamafio: 480 bytes

Memoria EEPROM -- alojada en un chip de SPI EEPROM independiente. Utilice GetEEPROM,
PutEEPROM para acceder a ella directamente. Tenga en cuenta que es aqui donde se almacena el
programa.

Direccion de inicio: 0
Direccioén de destino: 32767
Tamafio: 32768 bytes

Puede también consultar el fichero MPP para ver donde y cuanta memoria hay asignada para un
determinado programa. El fichero MPP se crea cuando compila un programa BasicX.

BasicX24 Referencia del Hardware 11
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Registros de horay fecha

BX-24 dispone de un reloj/calendario integrado en tiempo real que marca a una velocidad de 512 Hz.
Con cada marca, se incrementa el Register.RTCTick, que corresponde con un ndmero entero con
signo de 32 bits. El registro se inicia cada 24 horas.

La fecha del calendario esta almacenada como el nimero del dia en Register.RTCDay. El dia 0 es el

1 de enero de 1999 por defecto. El registro es un entero de 16 bits sin signo (unsigned integer) , que
aumenta cuando el Register.RTCTick se inicia.

BasicX24 Referencia del Hardware 12
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Especificaciones técnicas de BX-24

General

Lineas I/O

16 en total; 8 digitales mas 8 lineas que pueden ser tanto
analdgicas como digitales

EEPROM para almacenar
programas y datos

EEPROM de 32 KB integrada
El tamafio maximo para programas ejecutables es de 32
KBytes

Memoria RAM

400 bytes

Convertidor sefial analdgica a
digital

8 canales analégicos de 10 bit ADC, pueden utilizarse también
como entradas/salidas digitales (nivel TTL)

Tasa de prueba ADC

6 muestras/segundo como maximo

LEDs integrados

LED bicolor (rojo/verde), totalmente programable por el

usuario, no se cuenta como linea 1/O

Velocidad de ejecucion de
programas

60 microsegundos en incrementos/decrementos enteros de 16
bits

Velocidad de /O serie

Desde 2.400 baudios a 460,8 Kbaud en Com1
Desde 300 hasta 19.200 baudios en cualquier terminal 1/0O
(Com3)

Margen de Alimentacion
(Min/Max)

4,8 VDC a 15,0 VDC

Requisitos de alimentacion

20 mA mas cargas de /O, si hay

Corriente de la fuente de salida
/0

10 mA @ 5 V (terminal I/O hacia arriba)

Corriente del colector de salida
110

20 mA @ 5 V (terminal I/O hacia abajo)

Corriente maxima combinada
permitida de 1/0

80 mA de corriente de colector o fuente

Resistencias pull-ups internas
I/0

120 kW como maximo

Punto flotante Si
Multitarea integrada Si
Reloj/calendario integrado Si
Interfaz SPI integrada Si

Interfaz de programacion de PC

Descargas paralelas e en serie

Tipo de capsula

Placa PDIP de 24 terminales

Especificaciones
medioambientales

Temperatura de trabajo: 0 °C a +70 °C
Temperatura de almacenamiento: -65 °C a +150 °C

BasicX24 Referencia del Hardware
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Numeracion de los terminales de BX-24
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Definiciones de los terminales de BX-24

Cada terminal del controlador BX-24 tiene una funcién principal y una funcion alternativa tal y como
se muestra en la siguiente tabla. La funcion principal describe como se puede configurar el terminal,
mientras que la funcidn alternativa describe cdmo configurar el terminal cuando se han seleccionado

las opciones integradas de BasicX.

Terminal Fu_nci_én pDﬁi(;'ppgllon Funcidn alternativa z?:rcr:;ﬁf\;gn
principal
1 Coml Puerto Com de alta | Transmisor para descarga | Ver puertos Com
Transmision velocidad en serie
2 Com1 Recepcion | Puerto Com de alta | Recepcion para descarga | Ver puertos Com
velocidad en serie
3 Linea ATN Descarga en serie
Tierra Comun con pin 23 Ver alimentacién
5 Puerto C, Bit 7 Puerto 1/0 de uso
general
6 Puerto C, Bit 6 Puerto I/O de uso
general
7 Puerto C, Bit 5 Puerto 1/0 de uso
general
8 Puerto C, Bit 4 Puerto 1/0O de uso

BasicX24 Referencia del Hardware
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general
9 Puerto C, Bit 3 Puerto I/O de uso
general
10 Puerto C, Bit 2 Puerto I/O de uso
general
11 Puerto C, Bit 1 Puerto 1/0 de uso Terminal de interrupcion
general
12 Puerto C, Bit 0 Puerto 1/0O de uso Terminal de captura de
general entrada
13 Puerto A, Bit 7 Canal 7 ADC Puerto I/O de uso general
14 Puerta A, Bit 6 Canal 6 ADC Puerto I/O de uso general
15 Puerto A, Bit5 Canal 5 ADC Puerto I/O de uso general
16 Puerto A, Bit 4 Canal 4 ADC Puerto 1/0 de uso general
17 Puerto A, Bit 3 Canal 3 ADC Puerto I/O de uso general
18 Puerto A, Bit 2 Canal 2 ADC Puerto I/O de uso general
Puerto A Puerto A Canal 1 ADC Puerto I/O de uso general
20 Puerto A, Bit0 Canal 0 ADC Puerto I/O de uso general
21 Salida Salidade 5V Entrada de corriente de
desde regulador 4,8V ab5,5V (cuando Vin
(cuando Vin esta no esta activado)
activado)
22 Reinicio Reset cuando bajo
23 Tierra Comun con el Ver abajo las
terminal 4 caracteristicas de
alimentacion
24 Entrada, 5,5a 15 | Entrada al Ver abajo las
\% regulador de 5V caracteristicas de
(ver nota abajo) alimentacién

Nota — Si se conectan 5V Regulados directamente a VCC (terminal 21), Vin (terminal 24) debe quedar
desconectado.

Caracteristicas DC del BX-24

Parametros Condicién Min. Tipo Max.
. . No puede utilizarse como
Entrada de alimentacién desde el . )
terminal 24 al regulador de tension entrada13| el terminal 21 55V 6.0V 150V
esta conectado
No puede utilizarse como
Entrada/Salida del terminal 21 entrada si el terminal 24 48V 50V 55V
esta conectado
La tierra es comudn para los terminales
4y 23
Vec=50V
Tension d lid ivel baj . . 05V
ension de salida a nivel bajo Corriente de salida=10mA
Vece=5.0V
Tension de salida a nivel alto Corriente de salida=10mA 45V
Vecce=5.0V 10 mA
Salida de corriente de la fuente
BasicX24 Referencia del Hardware 15
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Vece=27V 5 mA
Vecc =50V 15 mA
Vee =27V 10 mA
Salida de corriente del colector
Méaximo total pz_:lratodos Ios_ 70 mA
terminales de salida
Voltaje de entradg <_jel comparador Vee = 5.0 V 40 mvV
analégico
Fuga de entrada,d.el comparador Vpc =50V 50nA | 50 nA
analégico Vin = Vcc/2
Retardo de propaga<,:|qn del Vee = 5.0 V 500 ns
comparador analégico
Resistencia pull-up programable de
los pines de entrada/salida 35 kw 120 kw

Zécalo opcional
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Placa de desarrollo BX-24

Alimentacién de la placa de desarrollo

Zozalo
e ErtraclalSalicla

Boton de reinicio

Clavija BE-24

Area ck prototipos

orificio de mortaje

La placa de desarrollo BX-24 puede alimentarse a través del conector con polo central positivo y un

transformador de 6 VDC a 15 VDC con una corriente de salida minima de 100 mA.

Conector de puerto serie

Una vez que haya descargado un programa al chip BX-24, el conector DB-9 serie de la placa de
desarrollo puede utilizarse para otras funciones. Si utiliza el conector s6lo para disefiar su programa,
deberia quitar el Jumper 1 del z6calo opcional. Al quitar el Jumper 1 desconecta la linea ATN del BX
24 (terminal 3) del conector serie y evita que el controlador BX-24 entre accidentalmente en modo de

descarga.
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A continuacion, aparecen las conexiones que son necesarias afiadir al conector de descarga serie
DB-9 para su propio proyecto de BX-24.

Conector DB-9 Chi p BX-24

Termnal 2 = TX So------- < Terminal 1 del BX-24
Termnal 3 = RX So------- < Term nal 2 del BX-24
Term nal 4 = ATN >So------- < Term nal 3 del BX-24
Termnal 5 = Tierra >------- < Termnal 4 o 23 del BX-24

Botdon de Reinicio

Pulsar momentaneamente el botdn de reinicio detiene el BX-24 y reinicia el programa cargado desde
el principio.

Orificios para extraer el chip

Para extraer el chip BX-24, se han instalado dos orificios para ello debajo del zécalo del BX-24.
(Nota: nunca instale o quite su chip de BX-24 mientras esté conectado a la alimentacién.)

Disefio del area de prototipos
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El area de prototipos de la placa de desarrollo esta dividida en dos secciones. La seccién superior

estd conectada para permitir una sencilla instalacion y conexién del chip. La seccién inferior sélo
contiene orificios sin conectar.
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Conector opcional

El conector opcional contiene dos conexiones tipo jumper y una conexion para el botén de reinicio
remoto.

Nombre de Jumper instalado Jumper extraido
conexién
Jumper 1 Conecta la linea ATN al terminal | Linea ATN del BX24 no
(instalado en fabrica) | 4 DB-9 conectada (la descarga esta
desactivada)
Jumper 2 Conecta +5 desde el terminal 21 | No hay conexién entre el pin VCC
(instalado en fabrica) | del BX-24 al area de prototipos y el &rea de prototipos
Reinicio remoto Conexiones para afadir su
propio botén de reinicio. No
instale un jumper en estos dos
terminales.

Boton
reinicio

Al quitar el Jumper 1 se desconecta la linea ATN del BX-24 (terminal 3 del BX-24) de su conexion con
el terminal 4 del conector DB-9. El Jumper 2 en su posicion instalada permite la salida de 5 V desde
el regulador de tensién del BX-24 (terminal 21) para conexiones de barras de buses en la seccién de
prototipos de la placa de desarrollo. La conexion remote para reinicio se utiliza sélo si desea afadir
un botén de reinicio adicional.

Conexién del sistema de desarrollo de BX-24 con su ordenador
Si aln no lo ha hecho, inserte con cuidado el chip del BX-24 en la placa de desarrollo. Asegurese de
orientar el chip de BX-24 de manera que el terminal 1 del chip esté alineado con la etiqueta de

terminal 1 de la clavija del terminal 24 en la placa de desarrollo.

Nota: No presione el cristal de cuarzo del BX-24 al insertarlo en la placa de desarrollo.
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Ahora que ya tiene el chip del BX-24 en su posicion correcta, conecte el conector macho del cable
serie DB-9 (macho DB-9 a hembra DB-9, cableado directamente) al conector DB-9 correspondiente
de la placa de desarrollo. Conecte el conector serie al puerto serie de su ordenador. A continuacion
conecte el alimentador a la placa de desarrollo del BasicX. Una vez que la alimentacion esta
conectada, deberian empezar a encenderse intermitentemente los indicadores LED de la parte
superior del chip del BX-24 al mismo tiempo que el programa del BX-24 cargado en fabrica empieza a
ejecutarse.

Preguntas y respuestas frecuentes sobre el BasicX

Preguntas frecuentes

1. Pregunta: ¢ Necesito tener la aplicacion Visual Basic para programar el controlador BasicX?
Respuesta: No, nuestro software de programacion viene equipado como todos el software necesario
para disefiar sus propios programas y descargarlos después en su controlador BasicX.

2. Pregunta: ¢Por qué es el chip del BasicX tan rapido? Si tiene un cristal de sélo 7.37 MHz.
Respuesta: La velocidad global est4 determinada por un nimero de factores — la velocidad del
controlador BasicX se debe en parte a su procesador principal RISC y en particular a su motor de

interpretacion Basic. Nuestro motor interno ejecuta la mayoria de las instrucciones de Basic
aproximadamente unas 10 - 50 veces mas rapido que los chips de la competencia.

3. Pregunta: ¢Puedo dar una copia de mi software BasicX a un amigo para que no tenga que adquirir
un sistema de desarrollo?

Respuesta: No, el software de edicion, compilacién o descarga de BasicX no es un shareware. El
software so6lo se proporciona con nuestro sistema de desarrollo y actualmente no se vende por
separado.

4. Pregunta: ¢ Cuanto codigo Basic se puede introducir en un chip 32 KB EEPROM?

Respuesta: En este chip se pueden introducir alrededor de 8.000 lineas de cddigo Basic.

5. Pregunta: ¢Qué velocidad tiene BasicX?

Respuesta: BasicX puede ejecutar sumas o restas de enteros de 16 bits en aproximadamente 60
microsegundos. Un bucle “For-Next” con un entero de 16 bits tarda unos 120 microsegundos por
bucle.

6. Pregunta: ¢Puedo vender un producto realizado con el chip BasicX?

Respuesta: Si, siempre que haya adquirido un Sistema de Desarrollo BasicX y utilice chips BasicX
auténticos, podra vender cualquier cosa que disefie, sin pagar derechos de autor.
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