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S310192 CONTROLADOR 2 SERVOS MANUAL 
 
INSTRUCCIÓN DE MONTAJE 

1) Conecte un pack de pilas de 4,8-6 voltios o un alimentador regulado en la conexión 
marcada como "BAT". 

2) Conecte los servos. Asegúrese de conectar el cable de señal para el servo al 
terminal "S" de los pines de conexión de los servos. NO dañará su servo si los 
conecta al revés. 
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REQUISITOS DE ALIMENTACIÓN 
- Corriente continua de 4,8-6 voltios 
- Puede utilizar la ranura de la batería o la clavija de alimentación integrada en la 

placa. NO UTILICE AMBAS, YA QUE PODRÍA DAÑAR EL CONTROLADOR O LA 
FUENTE DE ALIMENTACIÓN Y LA GARANTÍA QUEDARÍA INVALIDADA. Si va a utilizar 
el alimentador, asegúrese de que sea un alimentador regulado que pueda soportar 
las corrientes de los servos, ya que de lo contrario los servos no tendrían un 
funcionamiento adecuado. Se recomienda un alimentador regulado de 1 amperios 
como mínimo. 

 
ADVERTENCIA: No utilice una batería y un alimentador al mismo tiempo. 
 

 
 

Imagen: alimentación con alimentación 

 

Imagen: alimentación con la batería 
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